
Команды управления квадрокоптером Tello в среде 

программирования Drone Blocks 
 

take off  взлететь 

fly forward 40 cm  лететь вперед на 40 см 

fly backward 40 cm  лететь назад на 40 см 

fly left 40 cm  лететь налево 40 см 

fly right 40 cm  лететь направо 40 см 

flip forward сальто вправо 40 см 

flip right сальто вперед 40 см 

yaw right 90 degrees  поворот право на 90 градусов 

fly down 40 cm  лететь вниз на 40 см 

fly up 40 cm  лететь вверх на 40 см 

land  приземлиться 

launch mission code  запустить программу 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Некоторые команды в среде программирования  

Drone Blocks 
 

take off  взлететь 

fly forward 40 cm  лететь вперед на 40 см 

fly backward 40 cm  лететь назад на 40 см 

fly left 40 cm  лететь налево 40 см 

fly right 40 cm  лететь направо 40 см 

flip forward сальто вправо 40 см 

flip right сальто вперед 40 см 

yaw right 90 degrees  поворот право на 90 градусов 

fly down 40 cm  лететь вниз на 40 см 

fly up 40 cm  лететь вверх на 40 см 

land  приземлиться 

launch mission code  запустить программу 

 

 


